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Glebokos¢ 300 metrow - $ledzenie w czasie rzeczywistym - 20 godzin pracy

Akustyczne obrazowanie dna morskiego Operacje MCM Pozycjonowanie w modelu Sparse-LBL

Opis Zalety

COMET-MCM to dzialajacy pojazd podwodny (AUV) o

zasicgu 300 m, zaprojektowany z myéla o wykrywaniu, o Latwe w przygotowaniu do pracy; przenoéne przez dwie
lokalizowaniu i klasyfikowaniu min podwodnych na rozleglych osoby, wazy mniej niz 40 kg

obszarach w ograniczonym czasie dzigki akustycznemu ) ) )

. _ . .. » Bardzo precyzyjne pozycjonowanie (INS FOG).
systemowi pozycjonowania opartemu na algorytmach dlugiej o i devt niezales d ook dvst
linii bazowej (LBL), zapewniajacym wysoka doktadnos¢. graniczomy crylt niezaiezny o pokonancgo dystansu

COMET-MCM moze dziala¢ do 20 godzin. Jego dokladnos¢ Monitorowanie pozycji pojazdu podwodnego (AUV) w
pozycjonowania jest obecnie najlepsza na rynku, co zapewnia * czasie rzeczywistym z powierzchni

uzytkownikowi precyzyjne informacje dotyczace polozenia w Sledzenie na zywo za pomocg lekkiego, przeno$nego
terenie, uzyskane z réznych czujnikow drona podczas misji. urzadzenia

COMET-MCM moze dziala¢ samodzielnie, w ramach floty o Latwe przegrupowanie, szybkie ustalanie

(SWARM) lub w polaczeniu z urzadzeniem SonaDive (recznym kolejnosci zadan

sonarem), zapewniajac wyjatkowa, modulowsy i elastyczng game . _ o
rozwiazan do operacji MCM, co czyni go idealnym » W pelni kompatybilny ze wszystkimi

rozwiazaniem do kompleksowego monitorowania i nadzoru produktami firmy RTsys Underwater

obszaréw wrazliwych. Technologies

Funkcje nawigacyjne Opcje

Maksymalna glebokos¢ operacyjna: 300 m « Repozycjonowanie z RACAM typu sparse-LBL
Maksymalna predkosé: 10 weztow « Sonar boczny (opcjonalnie: pomiary batymetryczne)
Czas pracy: do 20 godzin o Magnetometr

System pozycjonowania: RACAM sparse-LBL + GNSS + INS + DVL, Kamera wideo i oswietlenie podwodne

Zasieg komunikacji akustycznej: 2 km

Do stanu morza 4
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Magnetometr i sonar boczny

Sonar boczny

Monitorowanie na Zywo w czasie rzeczywistym

COMET-MCM

COMET-MCM to przeno$ny pojazd podwodny (AUV) obstugiwany przez
dwie osoby, ktéry nie wymaga zadnej specjalnej instalacji. Wodowanie i
wylawianie mozna przeprowadza¢ z lekkiej fodzi typu RHIB lub dowolnej
innej jednostki plywajacej. Poniewaz COMET-MCM jest wyposazony w
akumulator zapewniajacy do 20 godzin pracy, moze on albo pokry¢ duzy
obszar podczas jednej misji, albo nadawac¢ sie do seryjnego wykonywania
krotszych misji wykrywania z ograniczonym czasem na uzupelnienie
zasobow. Po wynurzeniu na powierzchnie pilot zdalnego sterowania GEOsys
ulatwia lokalizacje i wylowienie AUV poprzez przekazywanie pozycji drona

za posrednictwem pasma UHF.

Zakres czujnikow

COMET-MCM mozna wyposazy¢ w szeroka game czujnikow w zaleznosci od
wymaganego zakresu prac: sonar boczny o wysokiej rozdzielczosci (opcjonalnie
z funkcja batymetrii pasmowej), kamera wideo, magnetometr... Wszystkie dane z
czujnikéw sg zapisywane na tym samym nosniku, dzieki czemu mozna je tatwo
pobra¢ po zakonczeniu misji za po$rednictwem sieci Wi-Fi lub Ethernet.
Nawigacja i komunikacja

Dostepne s dwa typy systemoéw INS: INS Phins, oparty na technologii
zyroskopow $wiattowodowych (FOG), to wysokowydajne urzadzenie do
wykrywania obrotéw, wykorzystujace efekt Sagnaca. Dzigki zastosowaniu fal
optycznych rozchodzacych sie¢ w cewce $wiattowodowej zapewnia ono
precyzyjne pomiary predkosci obrotowej oraz wyjatkowa dokladnosé
nawigacji. Dostepny jest rowniez system INS oparty na technologii MEMS.
Chociaz zapewnia on wysoka wydajnos¢ nawigacji, jego dokladnos¢
pozycjonowania jest mniejsza w pordwnaniu z systemami opartymi na
technologii FOG.

Oproécz standardowych czujnikdw nawigacyjnych (GNSS, INS, DVL) system
COMET-MCM posiada wbudowany modem obstugujacy protokét RACAM
sparse-LBL. Zapewnia on bardzo doktadne pozycjonowanie wzgledne oparte
na redundancji danych. Protokét RACAM jest wdrozony we wszystkich
urzadzeniach firmy RTsys Underwater Technologies, co gwarantuje pelna
kompatybilno$¢ i komunikacje miedzy urzadzeniami. Podwodna
komunikacja akustyczna pozwala operatorowi monitorowaé w czasie
rzeczywistym pozycje AUV oraz dane nawigacyjne z powierzchni. Zasieg
komunikacji wynosi 2 km i moze zosta¢ zwigkszony do 4 km za pomoca
nadajnika przekaznikowego.

Parametry polozenia i misji sa wyswietlane na interfejsie uzytkownika, do
ktérego dostep mozna uzyska¢ z powierzchni za pomoca tabletu lub
komputera. Dzigki protokotowi sparse-LBL mozna wysyla¢ polecenia do
pojazdu AUV za posrednictwem interfejsu uzytkownika. V013

Dostarczony sprzet

Dlugo$¢: 1900 mm (roznice w zaleznosci od czujnika) Wytrzymaly laptop

Srednica kadluba: 150 mm
Maksymalna wysokos¢: 420 mm

Pilot zdalnego sterowania GEOsys UHF

Bosak ratowniczy

Masa: 48 kg (wartos¢ nominalna, w zaleznosci od Walizka transportowa

czujnika)
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