“4CC DEEP TREKKER"

KATALOG ROV

POJAZDY ZDALNIE STEROWANE

Innowacyjne rozwigzania dla wszystkich zastosowan i branz. Stworzone do pracy w
najtrudniejszych warunkach. Zaprojektowane z mysla o wszechstronnoséci i tatwosci

uzytkowania.
Sprawiaja, Ze wykonywanie najtrudniejszych zadan jest tatwiejsze niz kiedykolwiek
wczesniej.




Zaprojektowany z mysla o najtrudniejszych zadaniach

Pojazdy podwodne Deep Trekker zostaly zaprojektowane specjalnie z my$la o najtrudniejszych zadaniach.
Idealny balans pomiedzy wytrzymata konstrukcja, zastosowaniem najnowszych technologii i tatwoscig sterowania
zadowoli kazdego uzytkownika. Wykonane z wysokiej jako$ci stali nierdzewnej i anodowanego aluminium
wzmocnionego wldknem weglowym sa w stanie bezproblemowo pracowaé w kazdych warunkach.

Pedniki sprz¢zone magnetycznie

Niskie koszty konserwacji

Duze doswiadczenie w branzy

Doskonaly do najtrudniejszych zadan

Skorzystaj z wbudowanego systemu Mission Planner, aby zaprogramowa¢ GPS lub uzyj zapisanych przystankow/
glebokosci. Zaprogramuj swoj pojazd, aby podazal do wybranego punktu automatycznie jednocze$nie monitorujac
teren w czasie rzeczywistym. Mission Planner pozwala Ci zaplanowaé prace wczesniej i przygotowac si¢ na wszelkie
okolicznodci.

Planowanie zadan

Pétautonomiczna nawigacja

Automatyczna stabilizacja




Zaawansowany sonar, nawigacja i integracja czujnikow

Zlokalizuj i identyfikuj cele z tatwoscia dzieki naszemu sonarowi, nawigacji oraz integracji wszystkich sensoréw.
System jest idealny do poszukiwan, obrazowania znalezionych obiektéw oraz pracy w wodzie o niskiej widocznosci.
To ROV idealny do niemal kazdego zastosowania!

Wykrywanie i obrazowanie obiektow

Ji% Nawigacja w metnej wodzie
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E@@ Rejestrowanie wspotrzednych

Modulowe narzedzia i akcesoria

Roboty DeepTrekker zostaly zaprojektowane z mysla o jak najwiekszej elastycznosci, aby sprostaé réznym zadaniom.
Latwa integracja dodatkowych akcesoriéw takich jak: manipulatory, system monitoringu srodowiska, czy chwytaki do
pobierania prdbek to tylko niektdre z szerokiej gamy dodatkow, w ktére moze by¢ wyposazony Twoj pojazd.

Modutowy design

v e Bezproblemowa integracja réznych
r S systemow

Nieskonczone mozliwo$ci



Zastosowanie pojazdow

Wszechstronne, wytrzymatle pojazdy zaprojektowane z wykorzystaniem
najnowoczes$niejszych technologii dla szerokiego zakresu zastosowan podwodnych i

branz.

Akwakultura Przemyst morski Prace publiczne
Stuzby mundurowe Obrona narodowa Poszukiwania
Przemysl energetyczny Oftshore Oceanografia



OPINIE KLIENTOW

Dowiedz sig, co inni profesjonalisci z Twojej branzy mowig o tym, jak pojazdy
Deep Trekker ROV pomogly usprawnic ich operacje.

ee Site Manager @ Exelon

Istnieje wiele cech, ktore idealny producent ROV powinien

posiada¢, a jedng z nich jest obstuga i wsparcie. Pytania i = 4
problemy 53 rozwiqzngne bardzo. SZY.ka. Dz'igk% temu.nawet, -‘_‘ E X e lo n
gdy jestesmy w terenie wykonujac inspekcje nie musimy )

przerywac rpacy , a tym samym utrzymujac terminy.

@@  Operator @ Pittsburg Tank & Tower

Najlepsza obstuga klienta, jakiej kiedykolwiek doswiadczylem.
Produkty tych ludzi dzialaja bez poréwnania i pomoga ci w kazdy
mozliwy sposéb w przypadku jakichkolwiek pytan. Zdziwitem sie,
gdy wiasciciel firmy sam do mnie zadzwonit i kilka razy wystat mi
e-maila z pytaniami. Dopiero zacze¢liSmy z nich korzystac, ale
zmienimy calg naszg flote na Deep Trekker ze wzgledu na ich
doskonate produkty i fakt, ze wiesz, ze masz do czynienia z firma,
ktéra naprawde dba i chce zrobi¢ wszystko, co w jej mocy, aby
pomoc swoim klientom. Znakomita firma.
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e Shipyard Manager @ Foss Maritime

Po przesledzeniu pierwszego roku uzytkowania ROV,
Foss zdal sobie sprawe ze zdumiewajacego rzeczywistego
i wymiernego wplywu... ktéry byl dwukrotnie wiekszy

niz pierwotne prognozy. ’ ’



REVOLUTION

ZDALNIE STEROWANY
POJAZD PODWODNY

Najbardziej wydajny i przenosny ROV dostepny na
rynku, ten lekki mikro-ROV oferuje zaawansowane
mozliwosci inspekcji, modelowania i wyszukiwania w
najmniejszym mozliwym opakowaniu. Dzi¢ki stabilnej
i wytrzymalej konstrukeji ten kompaktowy pojazd
moze sprosta¢ nawet najbardziej wymagajacym
zadaniom.

To learn more visit
deeptrekker.com



REVOLUTION

Obrotowa kamera 4K o
kacie widzenia 260 stopni

Najbardziej intuicyjny i stabilny ROV do zlozonych
misji podwodnych. Idealnie nadaje si¢ do misji

poszukiwawczo-ratowniczych, morskich inspekgji
wiatru, ropy i gazu, komercyjnych operacji
nurkowych i nie tylko.

SPECYFIKACJA OGOLNA

Specyfikacja ogélna ROV

Szer:

Wysokos¢:

Dlugo$é:

Waga (w powietrzu):
Material korpusu :

Materiat wizjera :
Glebokos¢ pracy :
Temperatura pracy :
Skrzynia transportowa:
Pedniki:

Gwarangcja:

System elektryczny ROV

Napiecie:
Sterowanie pednikdw :

Opcje zasilania:

440 mm (17.37)

235 mm (9.3”)

717 mm (28.2”)

26 kg (57 1b)

Anodyzowane obrabiane aluminium, wlékno
weglowe, stal nierdzewna i pianka wypornosciowa
Szkto szafirowe

305 m (1000 ft)

-10°C to 50°C (14°F - 122°F)

Skrzynia Pelican 1650 & 1560 Magnetycznie
sprzezone

1 rok - czesci i robocizna (opcjonalnie 2-3 lata)

222VDC
6x niezaleznie sterowany w pelni
obrotowych pednikéw

Akumulator lub zasilanie sieciowe

Glebokos¢ do 305 Nawigacja i kontrola Sterowanie
m (1000 st6p) stabilizacji automatyczne
717

440




PIVOT
ZDALNIE STEROWANE POJAZDY PODWODNE

Idealna réwnowaga miedzy rozmiarem i moca.
Wyposazony w 6 wektorowych pednikow i elastyczng
obrotowg platforme narzedziows, PIVOT zapewnia
uzytkownikom modulowo$¢, moc, szybkos¢ i kontrole w

przeno$nym pakiecie.
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PIVOT

Obrotowa kamera 4K o
kacie widzenia 200 stopni

Szes¢ silnych pednikow zapewnia uzytkownikom
stabilnos¢, predkos¢ i precyzyjna kontrole. Idealnie

nadaje sie do inspekcji morskich, badan
oceanicznych, obrony portéw i przystani,
nurkowania komercyjnego i nie tylko.

Glebokos¢ do 305
m (1000 stép)

SPECYFIKACJA OGOLNA

Specyfikacja ogolna ROV

Szer. :

Wys. :

Dt.:

Waga (w powietrzu):

Material korpusu:

Material wizjera:
Glebokos¢ pracy:
Temperatura pracy:
Skrzynka transportowa:
Pedniki:

Gwarancja:

System elektryczny ROV

Napiecie:
Sterowanie pednikow:

Opcje zasilania:

360 MM (14.2”)

310 MM (12.27)

576 MM (22.77)

17 kg (37 Ib)

Anodyzowane obrabiane aluminium, wtékno
weglowe, stal nierdzewna i pianka
wypornoéciowa Szklo szafirowe

305 m (1000 ft)

-10°C 0 50°C (14°F - 122°F)

Skrzynia Pelican 1650 & 1560 Magnetycznie
sprzezone

1 rok - czeéci i robocizna (opcjonalnie 2-3 lata)

19.6 VDC
6x niezaleznie sterowany w pelni
obrotowych pednikéw

Akumulator lub zasilanie sieciowe

Obrotowa platforma
narzedziowa

Kompleksowa

integracja czujnikow

N

360.0




PHOTON
ZDALNIE STEROWANE POJAZDY PODWODNE

Najbardziej wydajny i przenosny mikro-ROV. Stabilna i
wytrzymata konstrukcja. Zaawansowane mozliwosci
inspekcji, modelowania i wyszukiwania w najmniejszej
mozliwej lekkiej obudowie. To kompaktowe urzadzenie
moze obstuzy¢ nawet najbardziej wymagajace zadania.
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PHOTON

Zbudowany z wiékna weglowego i anodyzowanego
aluminium, ktére zapewnia trwalo$¢ w najtrudniejszych

warunkach. Idealnie nadaje si¢ do inspekcji kadtubow,
bezpieczenstwa portdw, hydroelektrowni i infrastruktury,
eksploracji oceanow i nie tylko.

Rézne opcje 6 pednikow Kompaktowy Autonomiczna
zasilania design nawigacja

OGOLNA SPECYFIKACJA

Ogolna specyfikacja ROV
Szerokos¢: 333.2 MM
Wysokosé¢: 228 MM
Dlugos¢: 480.6 MM (22.77)
Waga (w powietrzu): 11.6 kg (25.6 LB)
Materiatl korpusu: Anodyzowane obrabiane aluminium, wtékno
weglowe, stal nierdzewna i pianka wypornosciowa
Material wizjera: Akrylowe
Glebokos¢ pracy: 120 m (400 ft)
Temperatura pracy: -10°C 0 50°C (14°F - 122°F)
Skrzynka transportowa: Skrzynia Pelican
Pedniki: Magnetycznie sprzezone f
Gwarancja: 1 rok - czesci i robocizna (opcjonalnie 2-3 lata) |
0 N
System elektryczny ROV: N‘ R
Napiecie: 19.2 VDC 1 ol
Sterowanie pednikéw: 6x niezaleznie sterowany w pelni
obrotowych pednikéw
4807
Opgje zasilania: Akumulator lub zasilanie sieciowe

1M1



DTG3
ZDALNIE STEROWANE POJAZDY PODWODNE

Stworzony z myslg o szybkim wykonywaniu najtrudniejszych zadan podwodnych
w wymagajacych warunkach. DTG3 posiada wytrzymala, zintegrowana
konstrukcje pednika w korpusie z anodyzowanego aluminium. Unikalna
konstrukcja systemu pitching sprawia, ze DTG3 jest najbardziej zwinnym i
zwrotnym pojazdem ROV dostgpnym na rynku.




DTG3

Stworzony z mysla o szybkim rozpoczeciu pracy i
wykonywaniu inspekcji podwodnych. Idealnie
nadaje sie do inspekcji kadtubow i todzi

roboczych, inspekcji bezpieczenstwa portow i
przystani, inspekgji infrastruktury, eksploracji
oceandw i nie tylko.

Obrotowa kamera 4K o Glebokosé¢ do 200 Automatycznie Stabilizacja
kacie widzenia 270 stopni m (656 stop) utrzymanie odchylania
kierunku/glebokosci

OGOLNA SPECYFIKACJA

Ogolna specyfikacja ROV: = =
Szeroko$¢é: 325 MM (12.87) i = T
Wysokos¢: 258 MM (10.27) !
Dtugosé: 279 MM (11.0”) — [ (e T8
Waga (w powietrzu): 8.5k6 (18.7 LB) P pe————
Material korpusu: Odlew aluminiowy ‘ ‘ R
Material wizjera: Akrylowe =
Glebokos¢ pracy: 200 m (656 ft)
Temperatura pracy: -10°C 0 50°C (14°F - 122°F)
Skrzynia transportowa: Skrzynia Pelican
Pedniki: Magnetycznie sprzezone
Gwarancja: 1 rok - czesci i robocizna (opcjonalnie 2-3 lata)
System elektryczny ROV:
Napiecie: 19.2 VDC
Sterowanie pednikéw: 3x niezaleznie sterowane w

pelni obrotowe pedniki

13



POROWNANIE POJAZDOW DEEP TREKKER

Glebokos¢

Liczba pednikéw

Pedniki wektorowe

Kompatybilny z DLV

Waga

Wymienne akumulatory

Czas ladowania

Opcja zasilania sieciowego

Obroét sonaru

Obroét kamery

Kat nachylenia mocowania

Skaler laserowy

QR Code

14

DTG3

200M (656 ft)

Nie

Nie

8.5 kg

Zasilanie hybrydowe

Zasilanie hybrydowe

Nie

180°

270°

180°

25 MM

PHOTON

120 m (400 ft)

Tak

Tak

11.6 kg

Tak

2,5h

Tak

Kat staty

200°

Kat staty

30 MM

PIVOT

305M (1000 ft)

Tak

Tak

16.8 kg

Tak

1,5h

Tak

97°

220°

97°

30 MM

REVOLUTION

305M (1000 ft)

Tak

Tak

26 kg

Tak

3h

Tak

260°

260°

260°

100 MM



KROTKA HISTORIA
INNOWACYJNE ROZWIAZANIA ROBOTYKI

ROZWOJ
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Martwisz si¢ o koszty?
Chcesz wykonywac¢ wiecej zadan w sposob zrobotyzowany?

Porozmawiaj z naszym specjalista lub dystrybutorem,aby uzyska¢
wigcej informagji.

deeptrekker.com
sales@deeptrekker.com

scantek.pl
info@scantek.pl

Roboty Deep Trekker zostaly zaprojektowane z mysla o klientach, zapewniajac
innowacyjne rozwigzania dla szerokiego zakresu branz. Wytrzymate i zbudowane z
mysla o nawet najtrudniejszych warunkach roboty Deep Trekker ROV zostaly
zaprojektowane z mysla o wszechstronnosci i fatwosci uzytkowania.

ZDALNIE STEROWANE POJAZDY PODWODNE

Z prawie pietnastoletnim do$wiadczeniem, Deep Trekker, firma z siedzibg w Kanadzie, jest $wiatowym liderem w dziedzinie
podwodnych robotéw ROV. Deep Trekker szczyci si¢ dostarczaniem wysokiej jakosci, wytrzymatych i przenosnych robotow
podwodnych, ktére zaspokajaja potrzeby réznych branz. Od akwakultury po kontrakty komunalne, wojsko i obrone, poszukiwanie
i odzyskiwanie, zegluge, infrastrukture i nie tylko - nasze innowacyjne rozwiazania sa dostosowane do unikalnych potrzeb kazdego
sektora.

4<C DEEP TREKKER"





